
RESUMEN: Los Ingenieros Jairo Mauricio Camargo, Fredy Alexander Ascencio 

Camacho y Álvaro Fernández Acevedo de la Universidad Santo Tomas Tunja, han 

publicado en la Revista Colombiana de Tecnologías de Avanzada de la 

Universidad de Pamplona, un artículo denominado “Diseño de controlador para un 

péndulo invertido mediante modelo no lineal”. 
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